ELLNIY Guia3

Anexo 2.1 - Una posible solucion

Version en bloques de Tinkercad:

onbutton Aw pressed v
puestosDisponibles <v ° and v puestosDisponibles > v o

rotate servoon pin P15 v to o degrees
wait ° secs v
rotate servoon pin P15 v to @ degrees

change puestosDisponibles v by °

show number puestosDisponibles
else

show icon

wait ° secs v

show number puestosDisponibles

Version en Python:

def on_button_pressed_a():
global puestosDisponibles
if puestosDisponibles <= 9 and puestosDisponibles > O:
pins.servo_write_pin(AnalogPin.P15, O)
basic.pause(5000)
pins.servo_write_pin(AnalogPin.P15, 90)
puestosDisponibles += -1
basic.show_number(puestosDisponibles)
else:
basic.show_icon(lconNames.No)
basic.pause(3000)
basic.show_number(puestosDisponibles)
input.on_button_pressed(Button.A, on_button_pressed_a)
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