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Arquitectos de la
Ciudad del Futuro

Fundamentos de sistemas automatizados
y programacion estructurada.
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El principio universal de la homeostasis

—

(55

@

4 23

oS

El cuerpo suda para reducir el aumento de
temperatura y mantener su equilibrio interno.

Biologia:
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El ventilador de un computador se enciende
automaticamente al detectar calor extremo
para proteger sus componentes.

Tecnologia:
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Ambos son sistemas realimentados: usan informacion de su

entorno para ajustar sus funciones internas.
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El bucle de la automatizaciénﬂ}

Salida
(Output)

La accidn fisica o digital
que el sistema ejecuta en
respuesta a la entrada
recibida.

Entrada
(Input)

La informacion que el
sistema recoge de su
entorno para decidir si debe
iniciar su operacion.

Realimentacion
(Feedback)

La informacion de retorno
que permite verificar si la
accion se completé con
éxito o si se requiere
un ajuste.
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El Reto: Disenar el
Peaje Inteligente

En la ciudad del futuro, la tecnologia
trabaja para el bienestar de sus
habitantes. Nuestro objetivo es simular
el cerebro detras de un peaje
electronico.

El Objetivo: Un sistema donde la
talanquera se activa automaticamente
al detectar un chip (TAG), optimizando la
velocidad y seguridad del paso
vehicular sin intervencion humana.
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La Entrada: El sensor
que detecta el dispositivo
TAG pegado al vidrio
panoramico del vehiculo
gue se aproxima.

T

" Anatomia del sistema
automatizado
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La Realimentacion: El sensor
de paso que confirma que el
vehiculo ya cruzo con
seguridad, autorizando el
cierre de la talanquera.

La Salida: El mecanismo de
la talanquera que ejecuta

la orden de abrirse o
mantenerse cerrada.
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Preparacion de la Simulacion “Desconectada”

Zona de Aproximacion
(Vehiculos)

(Sensor de TAG) (Talanquera)

Zona de Detecciénj Zona de Bloq ueu,’Pasnj
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El Ejercicio: Organizarse en grupos de 5 personas. Sustituiremos los circuitos
e electronicos por personas para ejecutar el sistema manualmente.



Matriz de Roles y Reglas del Sistema
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Vehiculo |_®‘| "% Acerca 1de los 3 vehiculos lentamente.
| SEcmzan; 4
- |
(Comtaor S B e e
| e E“g{ [% j [/ /j l;:ﬁgﬁaaflgijfdiwram mecanicamente al i

| = . It il .
Observa el paso y avisa:
Sensor de Paso L@J I_,_I “Vehiculo yo pass”.
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El Algoritmo de Decision (El Cerebro)
Cemvenn )

=

Cerrar talanquera

e
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+ +
No iVehiculo Si
con tag? \L
+ + 7 —

Abrir talanquera
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No

=

M Gemini



-
Ejecucion del Sistema

B 10, 1T .
. Apagar los sensores 1 Tterary Rotar. 1 Seguir el Protocolo. |
" visuales. | Ejecutar el sistema al | Soloestd permitidala
. Los roles del Computadory | 1 menos 5 veces. Cada .1 comunicacion |
' laTalanqueradebencerrar + ' estudiante debe pasar ' estrictamente definida |
" losojosousarunavenda. ' | portodoslosrolespara ' | enlaMatrizdeRoles.
: * '+ comprender la ' 1 Sin excepciones. |
- Las maquinas no ven el .1 arquitectura completa. | |
. mundo, solo procesan datas._]' | l_ |
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Panel de Diagnostico: Casos de Fallo

Fallo del Sistema

Hipotesis de Diagnostico

El problema: La talanquera no abre cuando
se le ordena.

¢Donde esta la falla?: Fallo mecanico en el
actuador (Estudiante 4) o fallo de
comunicacién desde el Computador.

El problema: El lector de TAG no funciona.

:Donde esta la falla?: Pérdida de la sefal de
“Entrada” (Estudiante 2). El algoritmo del
computador nunca inicia.

El problema: El sensor de paso avisa antes
de tiempo.

¢Donde esta la falla?: Realimentacion
prematura. La talanquera caera sobre el
vehiculo, causando danos.

El problema: El vehiculo retrocede y no
pasa.

¢Donde esta la falla?: Bucle infinito. El
computador queda esperando la senal de
“Vehiculo ya pasd” que nunca llegara.
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| computador es ciego

0
28

¢Por queé dos estudiantes debian tener los ojos vendados?

- - Porque un procesador computacional no “ve” la realidad
fisica. Es completamente ciego y dependiente.

€) Sin Entradas precisas (sensores), no sabe cuando actuar.
€ Sin un Algoritmo logico, no sabe qué decidir.
€ Sin Realimentacion, no sabe si su orden realmente funciond.




Autoevaluacion del Sistema
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. Comprendo los conceptos de entrada,

salida y realimentacion en sistemas - Parcialmente
: p | |
Lautomatlzados. = )
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¢Reconozco cémo la informaciodn de
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| entrada se procesa mediante un
|L_algoritmo para generar una salida?
I

-+ Parcialmente
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: ¢Identifico como la realimentacion
| permite proteger el sistema y
|
|

- Parcialmente

|__ajustarl*:.:u-(I'::-j. no aplastar el vehiculol}
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*Si tu estado es "Parcialmente” o "Aun no”, ejecuta un bucle de realimentaciédn:
revisa la anatomia del sistema o solicita soporte de tu docente.*
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